Motor D722

Potencia maxima 8,8 kW - 11,8 HP @E“ROCOMACH

Peso de transporte 1.255 kg



Peso de transporte con canopy
(sin cuchara y operador) kg 1.255

Peso de transporte con canopy
y techo FOPS (sin cuchara y operador) Kg 1.280
Peso operativo I1SO 6016 con canopy K 1.360 2455(2415) 565
(con cuchara 30 kg y operador 75 kg) 9 ) .
. 1.465 (1.490) g
Peso operativo ISO 6016 con canopy Kg 1.385 S
y techo FOPS (con cuchara 30 kg y operador 75 kg) g
Velocidad de translacion km/h 1a:0+1,8/2a:0+3,8 'E
o
Velocidad de rotacion rpm 9,5 c
wv
MOTOR g E
Modelo KUBOTA D722 - STAGE 5 5 s &
- ™ o
Potencia méx. (2.200 rpm) kW - HP 88-11,8 ™ g g
(o)) —_
Cilindrada cc 719 < 3
c
Cantidad de cilindros n° 3 S
[
Refrigeracion Liquida 3
>
Consumo It/h 1,8 o
| o 2
Alternador V (A) 12 (40) YK g
=| o
Bateria V (Ah) 12 (45) o 8 £
< 2
= E S| — c
INSTALACION HIDRAULICA ~ )
Tipologia bombas capacidad variable g
Cilindrada bombas cc 55+5,5 g
v
Capacidad bombas It/min 28 5530 1040 3
. o wv
.z z . . .z 8
Presién max. de calibrado instalacion bar 200 3605 (3.715) 2
Instalacion auxiliar (presién max): It/min 28 b5
AUX 1 simple o doble efecto (bar) (200) 3.645 (3.755) ‘g
PRESTACIONES Brazo excavadoresténdar 1=1.020 E
Max. profundidad de excavacion con DRI (brazo excavador opcirial 1=1.150) ﬁ
brazo estandar (brazo opcional) mm 2.045(2.175) ‘ ‘ 5
S S £, e
Altura max. descarga con ! «© S
brazo estandar (brazo opcional) mm 2.290 (2.380) ‘ &z ‘g
Fuerza de desgarro en la cuchara | S
(brazo estandar) 1ISO 6015 daN [ =] N '§
[22]
Fuerza de rotura en el brazo ~ i 7% El
(brazo estandar) 1ISO 6015 daN 630 = I | E[ g %
Fuerza de traccion daN 1.000 - - ¢L [ %
w —_—
Presidn especifica al suelo kg/cm? 0,31 3 ¥ % %, S
wn wv
Declive superable 60% - 30° 3 3
S E
DIMENSIONES N 2
Anchura maxima mm 790 -1.050 S
wv
Altura total mm 2.300 . b
B . CAPACIDAD DE ELEVACION <
Radio de rotaci6n trasero mm 565 Radio de accién respecto al centro de rotacién (m) g
Longitud brazo estandar o 1,020 (1.150) Capacidad de elevacion (kg) a 1 m de altura g
(brazo opcional) : : P 3 MAX S
Anchura orugas mm 180 Frontal y 030 | *015 | 014 §
Cantidad rodillos (de cada lado) n° 3 hoja baja 2 IS
Frontaly * 2
REABASTECIMIENTOS hoja alta 030 | 015 | 013 3 2
. . c
Depésito gaséleo It 14,5 Lateral, ) 028 | 014 011 3
. . S carro abierto MAX 5
Deposito aceite hidraulico It 9,5 S
dad hidraul | * Indica el limite de carga hidraulica. %
Capacidad sistema hidraulico t 15 1}
c
: f : i La capacidad de elevacion se basa en lanormalSO 10567 y no excede el 75% de lacarga &
Capacidad sistema de refrigeracion It 6 estatica de vuelco o el 87% de la capacidad de elevacion hidraulica de la maquina. ‘g
Aceite motor It 1,8 A
©
-l
MANDOS
Primer brazo, brazo excavador, 2 manipuladores @ EUROCOMACH ®
cuchara y rotacién torreta con servocomando
Movimientos de las orugas 2 palancas
(incluso contrarrotacion) con servocomando
Hoja de empuje palanca servocomandada
Instalacion auxiliar con retencion mando potenciométrico en
AUX 1 (simple o doble efecto) manipulador dch
g mando potenciométrico en
Oscilacion manipulador izd
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